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1. Внешние требования

Таблица 1.1

Группа
Компетенции

Индикаторы достижения компетенций

Компетенция ФГОС: ПК.23 готовность применять методы и средства

автоматизированных систем управления технологическими процессами

электроэнергетической и электротехнической промышленности

Компетенция ФГОС: ПК.23 готовность применять методы и средства

автоматизированных систем управления технологическими процессами

электроэнергетической и электротехнической промышленности

2. Требования НГТУ к планируемым результатам обучения, соотнесенным с

индикаторами достижения компетенций

Таблица 2.1

Результаты обучения

Формы организации

занятий 

Индикаторы достижения компетенций

ПК.23.з4 знать способы математического описания динамических свойств

механических конструкций

Практические занятия;

Самостоятельная работа

ПК.23.у2 уметь составлять расчетные модели кинематических схем объектов

автоматизации

Практические занятия;

Самостоятельная работа

3. Содержание и структура дисциплины

Таблица 3.1

Темы практических

занятий

Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 1

Дидактическая единица: Математическое описание процессов преобразования энергии в

технологических машинах с электроприводом

1. Законы теоретической

механики при расчете машин

и механизмов.

36
ПК.23.З-1.4,

ПК.23.У2

Определения силы,

энергии. Классификация

сил. Уравнения движения

Лагранжа второго рода.

Уравнения

электромагнитного поля

Максвелла. Уравнение

ЭДС, наводимой на

проводник с током,

вращающийся в

магнитном поле.

0

Дидактическая единица: Расчетная схема кинематической цепи с упругой связью и зазором

2. Расчет механизмов с

двухмассовыми

кинематическими схемами. 

36
ПК.23.З-1.4,

ПК.23.У2

Уравнения движения

Лагранжа второго рода

для многомассовой

системы при действии

внешних консервативных

и диссипативных сил.

Математическая модель

электропривода (ЭП) при

учете упругих связей и

зазоров в кинематической

цепи.

0

Дидактическая единица: Математическое описание технологических процессов 



3. Математические и

структурные модели

технологических процессов.

612 ПК.23.З-1.4

Математические модели

технологических

процессов типовых и

специальных

технологических машин:

машин центробежного

типа, транспортных

машин,

электромеханических

вибраторов, землеройных

машин. Способы

компьютерного

моделирования

характерных нагрузок для

типовых и специальных

технологических машин.

Методика выбора

мощности

электродвигателя при

случайном характере

нагрузки.

0

Дидактическая единица: Синтез регуляторов в системах управления электроприводом

технологическими машинами

4. Разработка и исследование

системы электропривода

подъемно-транспортного

механизма.

612
ПК.23.З-1.4,

ПК.23.У2

По заданным параметрам

и режимам работы

механизма подъема

осуществить

структурно-параметрическ

ий синтез регуляторов

системы управления

автоматизированным ЭП.

Составить цифровую

модель разработанного ЭП

механизма подъема,

исследовать ее

статические и

динамические

характеристики.  

0

5. Разработка и исследование

системы электропривода

механизма перемещения.

46
ПК.23.З-1.4,

ПК.23.У2

По заданным параметрам

и режимам работы

механизма перемещения

осуществить

структурно-параметрическ

ий синтез регуляторов

системы управления

автоматизированным ЭП.

Составить цифровую

модель разработанного ЭП

механизма перемещения,

исследовать ее

статические и

динамические

характеристики.  

0



6. Разработка и исследование

системы электропривода

турбо механизма.

46
ПК.23.З-1.4,

ПК.23.У2

По заданным параметрам

и режимам работы турбо

механизма осуществить

структурно-параметрическ

ий синтез регуляторов

системы управления

автоматизированным ЭП.

Составить цифровую

модель разработанного ЭП

турбо механизма,

исследовать ее

статические и

динамические

характеристики.

0

7. Разработка и исследование

системы электропривода

электромеханического

вибромодуля.

46
ПК.23.З-1.4,

ПК.23.У2

По заданным параметрам

и режимам работы

электромеханического

вибромодуля осуществить

структурно-параметрическ

ий синтез регуляторов

системы управления

автоматизированным ЭП.

Составить цифровую

модель разработанного ЭП

электромеханического

вибромодуля, исследовать

ее статические и

динамические

характеристики.

0

3.2 Самостоятельная работа обучающегося

№ Виды самостоятельной работы

Индикаторы

достижения

компетенций

Часы на

выполнение

Часы на

консультации

Таблица 3.3

Семестр: 1

1 РГЗ/Реферат
ПК.23.З-1.4,ПК

.23.У2
25 3

Разработке математических моделей механизмов и технологических процессов, анализ влияния

технологических и конструктивных параметров на статические и динамические характеристики

системы электропривода:  Электропривод : учебно-методическое пособие / [Н. Н. Путинцев и др. ] ;

Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2009. - 73, [1] с. : ил., схемы. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000089809 Абакумов И. Д. Теория электропривода :

учебно-методическое пособие / И. Д. Абакумов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2008. - 70,

[1] с. : ил., табл.. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000082406

2 Подготовка к занятиям ПК.23.З-1.4 35 2

Самостоятельные ответы на контрольные вопросы, подготовка доклада к практическим занятиям,

синтез и расчет параметров регуляторов систем автоматизированного электропривода

технологическими машинами:  Электропривод : учебно-методическое пособие / [Н. Н. Путинцев и

др. ] ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2009. - 73, [1] с. : ил., схемы. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000089809 Абакумов И. Д. Теория электропривода :

учебно-методическое пособие / И. Д. Абакумов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2008. - 70,

[1] с. : ил., табл.. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000082406

3 Подготовка к аттестации
ПК.23.З-1.4,ПК

.23.У2
20 3



Проработка материала практических занятий:  Электропривод : учебно-методическое пособие / [Н.

Н. Путинцев и др. ] ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2009. - 73, [1] с. : ил., схемы. - Режим

доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000089809 Абакумов И. Д. Теория электропривода :

учебно-методическое пособие / И. Д. Абакумов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2008. - 70,

[1] с. : ил., табл.. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000082406

3.3 Технология обучения

Для организации и контроля самостоятельной работы обучающихся, а также проведения
консультаций применяются информационно-коммуникационные технологии (табл. 3.4).

Таблица 3.4

Деятельность Информационно-коммуникационные технологии

Информирование Портал НГТУ

Консультирование e-mail

Контроль e-mail

Размещение учебных
материалов

Портал НГТУ

4. Правила аттестации обучающихся по дисциплине

Для аттестации обучающихся по дисциплине используется балльно-рейтинговая система
(БРС), позволяющая выставлять оценки по традиционной шкале и 15-уровневой ECTS.

Краткая информация о БРС приведена в табл. 4.1.

Оцениваемые виды деятельности обучающихся Максимальный балл

Таблица 4.1

Мин.

балл

Семестр: 1 

200

404

400

Коды

компетен

ций
Индикаторы достижения компетенций

Формы

контроля

Таблица 4.2

Защита

РГЗ/Р
Экзамен

    В таблице 4.2 представлено соответствие форм контроля заявляемым требованиям к
результатам освоения дисциплины.

ПК.23
ПК.23 з4. знать способы математического описания динамических свойств

механических конструкций
+ +

ПК.23 у2. уметь составлять расчетные модели кинематических схем объектов

автоматизации
+ +

Фонд оценочных средств по дисциплине представлен в приложении № 1   к рабочей
программе.

7. Литература

Основная литература



Дополнительная литература

8. Методическое и программное обеспечение, информационные технологии

8.1 Методическое обеспечение

8.2 Специализированное программное обеспечение 

8.3 Информационные технологии

При осуществлении образовательного процесса по дисциплине применяются элементы
дистанционных образовательных технологий, а также синхронного и асинхронного
взаимодействия в электронной информационно-образовательной среды НГТУ.



9. Материально-техническое обеспечение 

Комплект оборудования

№ Наименование Назначение

1 Комплект мультимедийного оборудования
для лаборатории

Проведение практических занятий


