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1. Внешние требования

Таблица 1.1

Группа
Компетенции

Индикаторы достижения компетенций

Компетенция ФГОС: ОК.3 способность к саморазвитию, самореализации,

использованию творческого потенциала

Компетенция ФГОС: ПК.5 готовность проводить экспертизы предлагаемых

проектно-конструкторских решений и новых технологических решений

2. Требования НГТУ к планируемым результатам обучения, соотнесенным с

индикаторами достижения компетенций

Таблица 2.1

Результаты обучения

Формы организации

занятий 

Индикаторы достижения компетенций

ОК.3.у2 уметь моделировать  системы автоматизации Практические занятия;

Лабораторные работы;

Самостоятельная работа

ПК.5.з2 знать  принципы и подходы к построению систем автоматизации Лекции; Практические занятия;

Лабораторные работы;

Самостоятельная работа

3. Содержание и структура дисциплины

Таблица 3.1

Темы лекций
Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 2

Дидактическая единица: Общие требования к датчикам ТСА.

1. Измерительные

преобразователи  и датчики

линейных переме-щений,

применяемые в САиУ. 

06 ПК.5.З-1.2

Изучают требования к

датчикам и др. средствам

систем автоматики

0

Дидактическая единица: Технические средства для создания  управляющих воздействий 

2. Технические средства

преобразования информации

в каналах связи и усиления

мощности

06 ПК.5.З-1.20

Дидактическая единица: Требования к интерфейсам СУ

3. Основные понятия и

определения курса

Основные законы и

физические эффекты,

используемые при

разработке и эксплуатации

систем автоматизации и

управле-ния.

06 ПК.5.З-1.2

Осваивают основные

понятия и определения

курса

0

Темы лабораторных работ
Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 2



Дидактическая единица: Датчики расхода

1. Работа с датчиками

расхода различных типов
08 ОК.3.У2

Получают навыки работы

с датчиками расхода
0

Дидактическая единица: Датчики положения

2. Энкодеры и поворотные

шифраторы
210 ОК.3.У2

Получают навыки работы

с инкрементальными и

абсолютными

шифраторами

0

Семестр: 3

Дидактическая единица: Наладка регулятора давления в системе холодного водоснабжения

3. Наладка регулятора

давления в системе

холодного водоснабжения

88
ОК.3.У2,ПК

.5.З-1.2

Получают навыки наладки

автоматических систем
0

Дидактическая единица: Регулятор положения

4. Наладка регулятора

положения в системе

управления транспортера

010
ОК.3.У2,ПК

.5.З-1.2

Получают навыки наладки

регулятора положения
0

Темы практических

занятий

Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 2

Дидактическая единица: Основные характеристики электромагнитных исполнительных

устройств

1. Аппаратный и приборный

интерфейс САиУ
44 ОК.3.У2

Получают навыки работы

с исполнительными

устройствами

0

Дидактическая единица: Контактные коммутационные устройства

2. Контактные

коммутационные устройства
44 ОК.3.У2

Осваивают работу с

коммутационными

устройствами

0

Дидактическая единица: Характеристики датчиков

3. Характеристики датчиков 86 ОК.3.У2
Осваивают работу с

датчиками
0

Дидактическая единица: Электромагнитные исполнительные устройства

4. Электромагнитные

исполнительные устройства
44 ОК.3.У2

Осваивают работу с

электромагнитными

исполнительными

устройствами

0

Семестр: 3

Дидактическая единица: Разрешающая способность

5. Расчеты разрешающей

способности датчиков в

сложных случаях

06
ОК.3.У2,ПК

.5.З-1.2

Получают навыки

практического выбора

датчиков

0

Дидактическая единица: Свойства частотноуправляемых электроприводов

6. Свойства ЧУЭП с точки

зрения автоматизации

технологических процессов

06
ОК.3.У2,ПК

.5.З-1.2

Осваивают возможности 

ЧУЭП для автоматизации

технологических

процессов

0

Дидактическая единица: Интерфейсные возможности  преобразователей частоты

7. Работа с интерфейсом ПЧ 06
ОК.3.У2,ПК

.5.З-1.2

Получают навыки работы

с ПЧ
0



3.2 Самостоятельная работа обучающегося

№ Виды самостоятельной работы

Индикаторы

достижения

компетенций

Часы на

выполнение

Часы на

консультации

Таблица 3.3

Семестр: 2

1 Подготовка к занятиям ПК.5.З-1.2 20 0

Подготовка к лекциям, практическим занятиям, лабораторным работам по конспектам лекций и

рекомендованной литературе.:  Кавешников В. М. Современные элементы автоматики и построение

системы управления технологическими процессами на их основе [Электронный ресурс] :

электронный учебно-методический комплекс / В. М. Кавешников ; Новосиб. гос. техн. ун-т. -

Новосибирск, [2011]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000157448. - Загл. с

экрана.

2 Подготовка к аттестации
ОК.3.У2,ПК.5.З

-1.2
26 6

Подготовка к экзаменам по конспектам лекций и рекомендованной литературе.:  Кавешников В. М.

Современные элементы автоматики и построение системы управления технологическими

процессами на их основе [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / В.

М. Кавешников ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2011]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000157448. - Загл. с экрана.

Семестр: 3

1 Курсовой проект
ОК.3.У2,ПК.5.З

-1.2
63 7

Описание технологического процесса, выбор объекта автоматизации, синтез регуляторов,

исследование линамики синтезированной системы.:  Оборудование нефтегазовых производств :

методические указания для ФМА специальности 220301 - Автоматизация технологических

процессов и производств (по отраслям) / Новосиб. гос. техн. ун-т ; [сост. В. В. Бирюков]. -

Новосибирск, 2010. - 10, [2] с. : табл.. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000123282 Проектирование автоматизированных систем :

методические указания к лабораторному практикуму и выполнению курсовой работы для 5 курса

механико-технологического факультета специальности 210200 "Автоматизация технологических

процессов и производств (в машиностроении)" / Новосиб. гос. техн. ун-т ; [сост. В. Л. Конюх]. -

Новосибирск, 2008. - 38, [1] с. : табл.. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000081618 Кавешников В. М. Современные элементы

автоматики и построение системы управления технологическими процессами на их основе

[Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / В. М. Кавешников ; Новосиб.

гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2011]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000157448. - Загл. с экрана.

2 Подготовка к занятиям ПК.5.З-1.2 24 0

Подготовка к лекциям, практическим занятиям, лабораторным работам по конспектам лекций и

рекомендованной литературе.:  Кавешников В. М. Современные элементы автоматики и построение

системы управления технологическими процессами на их основе [Электронный ресурс] :

электронный учебно-методический комплекс / В. М. Кавешников ; Новосиб. гос. техн. ун-т. -

Новосибирск, [2011]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000157448. - Загл. с

экрана.

3 Подготовка к аттестации
ОК.3.У2,ПК.5.З

-1.2
10 2



Подготовка к экзаменам по конспектам лекций и рекомендованной литературе.:  Проектирование

автоматизированных систем : методические указания к лабораторному практикуму и выполнению

курсовой работы для 5 курса механико-технологического факультета специальности 210200

"Автоматизация технологических процессов и производств (в машиностроении)" / Новосиб. гос.

техн. ун-т ; [сост. В. Л. Конюх]. - Новосибирск, 2008. - 38, [1] с. : табл.. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000081618 Кавешников В. М. Современные элементы

автоматики и построение системы управления технологическими процессами на их основе

[Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / В. М. Кавешников ; Новосиб.

гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2011]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000157448. - Загл. с экрана.

3.3 Технология обучения

Для организации и контроля самостоятельной работы обучающихся, а также проведения
консультаций применяются информационно-коммуникационные технологии (табл. 3.4).

Таблица 3.4

Деятельность Информационно-коммуникационные технологии

Информирование e-mail; Портал НГТУ

Консультирование e-mail

Контроль e-mail

Размещение учебных
материалов

Портал НГТУ

Таблица 3.5

Активные и интерактивные формы проведения занятий

Наименование активных форм№

Метод проектов1

4. Правила аттестации обучающихся по дисциплине

Для аттестации обучающихся по дисциплине используется балльно-рейтинговая система
(БРС), позволяющая выставлять оценки по традиционной шкале и 15-уровневой ECTS.

Краткая информация о БРС приведена в табл. 4.1.

Оцениваемые виды деятельности обучающихся Максимальный балл

Таблица 4.1

Мин.

балл

Семестр: 2 

4020

4020

2010

Семестр: 3 

105

105

400



4020

Коды

компетен

ций
Индикаторы достижения компетенций

Формы контроля

Защита

Л/Р

Таблица 4.2

Защита

КП/КР
Экзамен

    В таблице 4.2 представлено соответствие форм контроля заявляемым требованиям к
результатам освоения дисциплины.

ОК.3 ОК.3 у2. уметь моделировать  системы автоматизации + + +

ПК.5 ПК.5 з2. знать  принципы и подходы к построению систем автоматизации + +

Фонд оценочных средств по дисциплине представлен в приложении № 1   к рабочей
программе.

7. Литература

Основная литература

Дополнительная литература

8. Методическое и программное обеспечение, информационные технологии

8.1 Методическое обеспечение



8.2 Специализированное программное обеспечение 

8.3 Информационные технологии

При осуществлении образовательного процесса по дисциплине применяются элементы
дистанционных образовательных технологий, а также синхронного и асинхронного
взаимодействия в электронной информационно-образовательной среды НГТУ.

9. Материально-техническое обеспечение 

Лабораторный стенд

№ Наименование Назначение

1 Стенд № 2 Применяется для обучения студентов
навыкам работы с оборудованием фирмы
SIEMENS

2 Стенд № 3 Применяется для обучения студентов
навыкам работы с оборудованием
компании DANFOSS

3 Стенд № 5 Применяется для обучения студентов
навыкам работы с оборудованием
компаний ОВЕН и MITSUBISHI 

4 Стенд № 4 Применяется для обучения студентов
навыкам работы с оборудованием
компании SEW-Eurodrive

5 Стенд № 6 Применяется для обучения студентов
навыкам работы с прикладным ПО
компании SEW-Eurodrive

6 Стенд № 1 Применяется для обучения студентов
работе с системой похиционирования на
основе механизма электрического
прямоходного


