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1. Внешние требования

Таблица 1.1

Группа
Компетенции

Индикаторы достижения компетенций

ОПК-3 Способен самостоятельно решать задачи управления в технических системах

на базе последних достижений науки и техники

Общепрофессиональные

компетенции

ОПК-3. 1 Знает современные способы решения задач управления техническими

объектами

ОПК-3. 2 Имеет опыт решения задач управления в технических системах с

использованием современных подходов

ПК-2.В/НА Способен разрабатывать системы автоматического управления

техническими объектами

Профессиональные

компетенции

ПК-2.В/НА. 1 Знает современные методы синтеза систем автоматического и

автоматизированного управления 

УК-1 Способен осуществлять критический анализ проблемных ситуаций на основе

системного подхода, вырабатывать стратегию действий

Универсальные

компетенции

УК-1. 2 Знает принципы формирования возможных вариантов решения сложных

задач

3. Содержание и структура дисциплины

Таблица 3.1

Темы лекций
Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 2

Дидактическая единица: Методы расчёта динамических систем

1. Общая характеристика

методов проектирования

САУ

03

Ознакомление с методами

синтеза динамических

систем

0

Дидактическая единица: Методы анализа динамических свойств

2. Метод разделения

движений и область его

применения

44

Изучение способов

анализа нелинейных

динамических систем

0

3. Методы синтеза линейных

систем
33

Ознакомление с методами

синтеза динамических

систем

0

4. Назначение и выбор

дифференцирующих

фильтров, их влияние на

свойства системы

34

Ознакомление с методами

синтеза динамических

систем

0

5. Фильтрация помех с

помощью

дифференцирующего

фильтра

04

Ознакомление с методами

синтеза динамических

систем

0

Темы практических

занятий

Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 2

Дидактическая единица: Методы расчёта динамических систем



1. Условия разрешимости

задачи синтеза 
22

Ознакомление с методами

синтеза динамических

систем

1

Дидактическая единица: Методы анализа динамических свойств

2. Особенности синтеза

систем с вектором скорости

в управлении

44
Расчет регулятора для

нелинейного объекта
4

3. Свойства систем с

большим коэффициентом
22

Расчет регулятора для

нелинейного объекта
2

3.1 Практическая подготовка

Таблица 3.2

№ Темы занятий
Формы организации

занятий

Содержание практической подготовки 

(виды работ)

Условия разрешимости задачи синтеза Пр Выполняет следующие виды работ:

уметь использовать результаты

освоения дисциплин

1

Особенности синтеза систем с вектором

скорости в управлении

Пр Выполняет следующие виды работ:

уметь проводить патентные

исследования

2

Свойства систем с большим

коэффициентом

Пр Выполняет следующие виды работ:

уметь использовать результаты

освоения дисциплин программы

магистратуры

3

3.2 Самостоятельная работа обучающегося

№ Виды самостоятельной работы

Индикаторы

достижения

компетенций

Часы на

выполнение

Часы на

консультации

Таблица 3.3

Семестр: 2

1 РГЗ/Реферат 50 0

:  Востриков А. С. Основы теории непрерывных и дискретных систем регулирования : учебное

пособие / А. С. Востриков, Г. А. Французова, Е. Б. Гаврилов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. -

Новосибирск, 2008. - 476 с.. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000118432. -

Инновационная образовательная программа НГТУ «Высокие технологии».

2 Подготовка к занятиям 20 0

:  Востриков А. С. Основы теории непрерывных и дискретных систем регулирования : учебное

пособие / А. С. Востриков, Г. А. Французова, Е. Б. Гаврилов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. -

Новосибирск, 2008. - 476 с.. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000118432. -

Инновационная образовательная программа НГТУ «Высокие технологии».

3 Подготовка к аттестации 36 10

:  Востриков А. С. Основы теории непрерывных и дискретных систем регулирования : учебное

пособие / А. С. Востриков, Г. А. Французова, Е. Б. Гаврилов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. -

Новосибирск, 2008. - 476 с.. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000118432. -

Инновационная образовательная программа НГТУ «Высокие технологии».

3.3 Технология обучения

Для организации и контроля самостоятельной работы обучающихся, а также проведения
консультаций применяются информационно-коммуникационные технологии (табл. 3.4).

Таблица 3.4

Деятельность Информационно-коммуникационные технологии

Информирование Среда электронного обучения НГТУ



Консультирование Среда электронного обучения НГТУ

Контроль Среда электронного обучения НГТУ

Размещение учебных
материалов

Среда электронного обучения НГТУ

4. Правила аттестации обучающихся по дисциплине

Для аттестации обучающихся по дисциплине используется балльно-рейтинговая система
(БРС), позволяющая выставлять оценки по традиционной шкале и 15-уровневой ECTS.

Краткая информация о БРС приведена в табл. 4.1.

Оцениваемые виды деятельности обучающихся Максимальный балл

Таблица 4.1

Семестр: 2 

20

20

60

Коды

компетен

ций
Индикаторы достижения компетенций

Формы

контроля

Таблица 4.2

    В таблице 4.2 представлено соответствие форм контроля заявляемым требованиям к
результатам освоения дисциплины.

ОПК-3 ОПК-3 1. Знает современные способы решения задач управления техническими объектами

ОПК-3 2. Имеет опыт решения задач управления в технических системах с использованием

современных подходов

ПК-2.В/

НА

ПК-2.В/НА 1. Знает современные методы синтеза систем автоматического и автоматизированного

управления 

УК-1 УК-1 2. Знает принципы формирования возможных вариантов решения сложных задач

Фонд оценочных средств по дисциплине представлен в приложении № 1   к рабочей
программе.

5. Литература

Основная литература



Дополнительная литература

Интернет-ресурсы

6. Методическое и программное обеспечение, информационные технологии

6.1 Методическое обеспечение

6.2 Специализированное программное обеспечение 

6.3 Информационные технологии

При осуществлении образовательного процесса по дисциплине применяются элементы
дистанционных образовательных технологий, а также синхронного и асинхронного
взаимодействия в электронной информационно-образовательной среды НГТУ.

7. Материально-техническое обеспечение 

Компьютерный класс

№ Наименование Назначение

1 Компьютерный класс (Компьютеры
объединены в локальную сеть с выходом в
Internet )

Проведение лекций и практических
занятий


