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1. Внешние требования

Таблица 1.1

Группа
Компетенции

Индикаторы достижения компетенций

ПК-2.В/НА Способен разрабатывать системы автоматического управления

техническими объектами

Профессиональные

компетенции

ПК-2.В/НА. 2 Умеет проектировать систему автоматического управления с учетом

специфики объекта

УК-1 Способен осуществлять критический анализ проблемных ситуаций на основе

системного подхода, вырабатывать стратегию действий

Универсальные

компетенции

УК-1. 2 Знает принципы формирования возможных вариантов решения сложных

задач

2. Требования НГТУ к планируемым результатам обучения, соотнесенным с

индикаторами достижения компетенций

Таблица 2.1

Результаты обучения

Формы организации

занятий 

Индикаторы достижения компетенций

проектировать систему автоматического управления с учетом специфики

объекта

Лекции; Лабораторные работы;

Самостоятельная работа

принципы формирования возможных вариантов решения сложных задач Лекции; Лабораторные работы;

Самостоятельная работа

3. Содержание и структура дисциплины

Таблица 3.1

Темы лекций
Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 1

Дидактическая единица: Системы экстремального регулирования

1. Постановка задачи и

описание объектов

управления

02
ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2
Лекция0

2. Способы оценки градиента 44 УК-1.2
Лекция, самостоятельная

работа
0

3. Организация движения к

экстремуму
44

ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2
Лекция, курсовая работа0

Дидактическая единица: Оптимальные системы

4. Постановка задачи синтеза

оптимальных систем
22

ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2
Лекция0

5. Метод динамического

программирования
22 УК-1.2

Лекция, самостоятельная

работа, курсовая работа
0

6. Принцип максимума

Понтрягина
44

ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2
Лекция, курсовая работа0



Темы лабораторных работ
Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 1

Дидактическая единица: Системы экстремального регулирования

1. Синтез градиентной

системы экстремального

регулирования

44
ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2

Лабораторная работа,

самостоятельная работа
4

2. Синтез системы

экстремального

регулирования на основе

метода локализации

44
ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2

Лабораторная работа,

курсовая работа
0

Дидактическая единица: Оптимальные системы

3. Синтез оптимальной по

быстродействию системы
44

ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2

Лабораторная работа,

курсовая работа
0

4. Синтез оптимальной по

затратам энергии системы
44

ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2

Лабораторная работа,

самостоятельная работа
0

5. Синтез субоптимальной по

быстродействию системы
22

ПК-2.В/НА.

2,УК-1.2

Лабораторная работа,

самостоятельная работа
2

3.1 Практическая подготовка

Таблица 3.2

№ Темы занятий
Формы организации

занятий

Содержание практической подготовки 

(виды работ)

Синтез градиентной системы

экстремального регулирования

Лб Выполняет следующие виды работ:

исследование системы экстремального

регулирования

1

Синтез субоптимальной по

быстродействию системы

Лб Выполняет следующие виды работ:

сравнительный анализ свойств

оптимальной и субоптимальной

системы

2

3.2 Самостоятельная работа обучающегося

№ Виды самостоятельной работы

Индикаторы

достижения

компетенций

Часы на

выполнение

Часы на

консультации

Таблица 3.3

Семестр: 1

1 Курсовая работа
ПК-2.В/НА.2,У

К-1.2
60 5

Расчет и численное моделирование системы управления в соответствии с заданием:  Востриков А. С.

Основы теории непрерывных и дискретных систем регулирования : учебное пособие / А. С.

Востриков, Г. А. Французова, Е. Б. Гаврилов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2008. - 476 с..

- Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000118432. - Инновационная

образовательная программа НГТУ «Высокие технологии». Востриков А. С. Теория автоматического

управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / А. С. Востриков;

Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2011]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000155747. - Загл. с экрана.

2 Подготовка к занятиям
ПК-2.В/НА.2,У

К-1.2
38 0



Подготовка к лабораторным работам:  Востриков А. С. Основы теории непрерывных и дискретных

систем регулирования : учебное пособие / А. С. Востриков, Г. А. Французова, Е. Б. Гаврилов ;

Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2008. - 476 с.. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000118432. - Инновационная образовательная программа

НГТУ «Высокие технологии». Востриков А. С. Теория автоматического управления [Электронный

ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / А. С. Востриков; Новосиб. гос. техн. ун-т. -

Новосибирск, [2011]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000155747. - Загл. с

экрана.

3 Подготовка к занятиям
ПК-2.В/НА.2,У

К-1.2
12 0

Подготовка к лекциям:  Востриков А. С. Теория автоматического управления [Электронный ресурс] :

электронный учебно-методический комплекс / А. С. Востриков; Новосиб. гос. техн. ун-т. -

Новосибирск, [2011]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000155747. - Загл. с

экрана.

4 Подготовка к аттестации УК-1.2 20 7

Самостоятельное изучение литературы:  Востриков А. С. Основы теории непрерывных и дискретных

систем регулирования : учебное пособие / А. С. Востриков, Г. А. Французова, Е. Б. Гаврилов ;

Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, 2008. - 476 с.. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000118432. - Инновационная образовательная программа

НГТУ «Высокие технологии». Востриков А. С. Теория автоматического управления [Электронный

ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / А. С. Востриков; Новосиб. гос. техн. ун-т. -

Новосибирск, [2011]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000155747. - Загл. с

экрана.

3.3 Технология обучения

Для организации и контроля самостоятельной работы обучающихся, а также проведения
консультаций применяются информационно-коммуникационные технологии (табл. 3.4).

Таблица 3.4

Деятельность Информационно-коммуникационные технологии

Информирование e-mail; Портал НГТУ

Консультирование e-mail; Среда электронного обучения НГТУ

Контроль e-mail; Портал НГТУ; Среда электронного обучения НГТУ

Размещение учебных
материалов

e-mail; Портал НГТУ; Среда электронного обучения НГТУ

Таблица 3.5

Активные и интерактивные формы проведения занятий

Наименование активных форм№

Лекция в форме дискуссии1

Подробная информация об использовании технологии приводится в "Востриков А. С. Теория автоматического

управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / А. С. Востриков; Новосиб.

гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2011]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000155747. -

Загл. с экрана."

4. Правила аттестации обучающихся по дисциплине

Для аттестации обучающихся по дисциплине используется балльно-рейтинговая система
(БРС), позволяющая выставлять оценки по традиционной шкале и 15-уровневой ECTS.

Краткая информация о БРС приведена в табл. 4.1.



Оцениваемые виды деятельности обучающихся Максимальный балл

Таблица 4.1

Мин.

балл

Семестр: 1 

6030

1000

4020
Контролирующие материалы - список вопросов

Коды

компетен

ций
Индикаторы достижения компетенций

Формы контроля

Защита

Л/Р

Таблица 4.2

Защита

КП/КР
Экзамен

    В таблице 4.2 представлено соответствие форм контроля заявляемым требованиям к
результатам освоения дисциплины.

ПК-2.В/

НА

ПК-2.В/НА 2. Умеет проектировать систему автоматического управления с

учетом специфики объекта
+ + +

УК-1
УК-1 2. Знает принципы формирования возможных вариантов решения сложных

задач
+ + +

Фонд оценочных средств по дисциплине представлен в приложении № 1   к рабочей
программе.

5. Литература

Основная литература

Дополнительная литература



Интернет-ресурсы

6. Методическое и программное обеспечение, информационные технологии

6.1 Методическое обеспечение

6.2 Специализированное программное обеспечение 

6.3 Информационные технологии

При осуществлении образовательного процесса по дисциплине применяются элементы
дистанционных образовательных технологий, а также синхронного и асинхронного
взаимодействия в электронной информационно-образовательной среды НГТУ.

7. Материально-техническое обеспечение 

Компьютерный класс

№ Наименование Назначение

1 Компьютерный класс (Компьютеры
объединены в локальную сеть с выходом в
Internet )

Выполнение лабораторных работ


