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Семестр

9

1
Всего зачетных единиц

(кредитов)

2 Всего часов

3
Всего занятий в контактной

форме, час.

4    Лекции, час.

5    Практические занятия, час.

6    Лабораторные занятия, час.

7
     из них в активной и

интерактивной форме, час.

8
     из них практической

подготовки, час.

9     Аттестация, час.

10     Консультации, час.

11 Самостоятельная работа, час.

12

Виды самостоятельной работы

(курсовой проект, курсовая

работа, РГЗ(Р)/реферат,

подготовка к контрольной

работе)

13 Вид аттестации

№ Вид деятельности

3
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контр.

Э
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3. Содержание и структура дисциплины

Таблица 3.1

Темы лекций
Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 9

Дидактическая единица: Модели линейных систем управления

1. Дифференциальные

уравнения и структурные

схемы линейных

непрерывных систем

44

Изучение моделей

динамических систем в

виде дифференциальных

уравнений и структурных

схем для линейных

непрерывных систем

0

2. Математические модели

динамических систем.

Структурный метод

55

Изучение математических

моделей динамических

систем. Изучение правил

преобразования

структурных схем.

0

3. Временные

характеристики линейных

непрерывных систем

55

Изучение временных

характеристик линейных

непрерывных систем

0

Дидактическая единица: Анализ линейных систем управления

4. Понятия, условия и

критерии устойчивости

линейных непрерывных

систем.

04

Изучение методов анализ

процессов линейных

непрерывных систем

0

5. Области и запасы

устойчивости
04

Изучение методов анализ

устойчивости процессов

линейных непрерывных

систем

0

Дидактическая единица: Синтез линейных систем управления

6. Системы управления с

запаздыванием
44

Изучение методов синтеза

линейных систем

управления

0

7. Частотный метод синтеза

корректирующих звеньев
06

Частотный метод синтеза

корректирующих звеньев
0

8. Модальный метод синтеза

линейных систем управления
04

Изучение модального

метода синтеза линейных

систем управления

0

Темы лабораторных работ
Активные

формы, час.
Часы

Индикаторы

достижения

компетенций
Учебная деятельность

Из них в

форме практ.

подг., час.

Семестр: 9

Дидактическая единица: Модели линейных систем управления

1. Исследование свойств

типовых динамических

звеньев

05
Ознакомление студентов с

моделями типовых звеньев
0

2. Частотные характеристики

линейных систем управления
04

Ознакомление студентов

со свойствами

динамических систем

0

Дидактическая единица: Анализ линейных систем управления



3. Анализ устойчивости

линейных систем

автоматического управления

04

Ознакомление студентов

со ьспособами анализа

устойчивости

0

4. Исследование переходных

процессов и точности работы

систем автоматического

управления

05

Ознакомление студентов с

оценками качества

процессов в линейных

системах

0

5. Анализ условий

управляемости и

наблюдаемости линейных

систем

05

Ознакомление студентов с

критериями

управляемости и

наблюдаемости

0

Дидактическая единица: Синтез линейных систем управления

6. Исследование свойств

линейных систем,

рассчитанных частотным

методом

05

Ознакомление студентов с

влиянием рассчитанного

регулятора

0

7. Анализ свойств

наблюдателей состояния
04

Ознакомление студентов с

возможностями

наблюдателей состояния

0

8. Исследование свойств

линейных систем,

рассчитанных модальным

методом

04

Ознакомление студентов

со свойствами систем,

рассчитанных модальным

методом

0

3.2 Самостоятельная работа обучающегося

№ Виды самостоятельной работы

Индикаторы

достижения

компетенций

Часы на

выполнение

Часы на

консультации

Таблица 3.3

Семестр: 9

1 Контрольные работы 5 0

:  Нос О. В. Теория автоматического управления [Электронный ресурс] : электронный

учебно-методический комплекс / О. В. Нос ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2017]. - Режим

доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000235071. - Загл. с экрана.

2 Подготовка к занятиям 10 4

Изучение теоретического материала, решение задач:  Нос О. В. Теория автоматического управления

[Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / О. В. Нос ; Новосиб. гос.

техн. ун-т. - Новосибирск, [2017]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000235071.

- Загл. с экрана.

3 Подготовка к аттестации 9 6

:  Нос О. В. Теория автоматического управления [Электронный ресурс] : электронный

учебно-методический комплекс / О. В. Нос ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2017]. - Режим

доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000235071. - Загл. с экрана.

3.3 Технология обучения

Для организации и контроля самостоятельной работы обучающихся, а также проведения
консультаций применяются информационно-коммуникационные технологии (табл. 3.4).

Таблица 3.4

Деятельность Информационно-коммуникационные технологии

Информирование
e-mail; Личный типовой  сайт:http://ac.cs.nstu.ru; Среда
электронного обучения НГТУ

Консультирование e-mail; Личный типовой  сайт:http://ac.cs.nstu.ru



Контроль e-mail; Личный типовой  сайт:http://ac.cs.nstu.ru

Размещение учебных
материалов

e-mail; Личный типовой  сайт:http://ac.cs.nstu.ru; Среда
электронного обучения НГТУ

4. Правила аттестации обучающихся по дисциплине

Для аттестации обучающихся по дисциплине используется балльно-рейтинговая система
(БРС), позволяющая выставлять оценки по традиционной шкале и 15-уровневой ECTS.

Краткая информация о БРС приведена в табл. 4.1.

Оцениваемые виды деятельности обучающихся Максимальный балл

Таблица 4.1

Семестр: 9 

10

30

20

40

5. Литература

Основная литература

Дополнительная литература



6. Методическое и программное обеспечение, информационные технологии

6.1 Методическое обеспечение

6.2 Специализированное программное обеспечение 

6.3 Информационные технологии

При осуществлении образовательного процесса по дисциплине применяются элементы
дистанционных образовательных технологий, а также синхронного и асинхронного
взаимодействия в электронной информационно-образовательной среды НГТУ.



7. Материально-техническое обеспечение 

Компьютерный класс

№ Наименование Назначение

1 Компьютерный класс (Компьютеры
объединены в локальную сеть с выходом в
Internet )

Компьютеры объединены в локальную
сеть с выходом в Internet 


