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Перемещения при изгибе балок 
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Поперечный изгиб пластин 
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Рис. 89 

x 

z y 

Гипотезы Кирхгофа: 

1. Нормальный элемент к срединной плоскости пластины остается 

перпендикулярным к деформированной срединной поверхности. 

2. Нормальный элемент не изменяет своей длины (z=0). 

3. Отсутствуют напряжения надавливания между слоями (z=0). 
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 Рис. 91 
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Рис. 93 

1. Шарнирно опертая кромка: 

yyw 0 ,

т.к. после деформации  
кромка в направлении 

 шарнира остается  
прямолинейной,  то  

3. Защемленная кромка: 

2. Свободная кромка: 

1M 0 изгибающий момент  
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МЕТОД ДВОЙНЫХ ТРИГОНОМЕТРИЧЕСКИХ РЯДОВ 
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Граничные условия: 

Разложим нагрузку в двойной тригонометрический ряд: 

Коэффициенты разложения mnB  определяются выражением 
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