Экзаменационные вопросы:

1. Фундаментальные принципы управления.  Примеры.
2. Преобразование Лапласа и его свойства.  Примеры.
3. Передаточные функции. Временные характеристики.  Примеры.
4. Частотные характеристики.  Примеры.

5. Элементарные звенья и их характеристики.  Пропорциональное  (), 



    интегрирующее   (),   дифференцирующее   (),   изодромное ()  звенья.  Физические примеры.
6. Частотные и временные  характеристики  апериодического звена первого

порядка  ().  Физический пример.
7. Частотные  и  временные  характеристики  дифференцирующего  звена  с 

замедлением  ().  Физический пример.
8. Частотные   и   временные   характеристики   колебательного   звена


(,   ).  Физический пример.
9. Частотные   и   временные   характеристики   консервативного   звена

    ().  Физический пример.
10. Частотные и временные характеристики апериодического звена второго  


порядка  (,    ).  Физический пример.
11. Частотные   и   временные   характеристики   интегрирующего   звена   с 

замедлением  ().  Физический пример.
12. Структурные схемы в ТАУ. Правила преобразования структурных схем.
Пример.
13. Графы в ТАУ.  Правила преобразования графов.  Пример.
14. Устойчивость по входу.  Примеры.
15. Устойчивость по начальным данным.  Примеры.
16. Алгебраические  критерии  устойчивости   (Рауса,  Гурвица,  Льенара-
      Шипара)  непрерывных линейных систем.  Примеры.
17. Критерий    Михайлова    исследования    устойчивости    непрерывных
     линейных систем.  Пример.
18. Критерий   Найквиста   исследования   устойчивости   замкнутых  непре-
     рывных линейных систем.  Пример.
19. Многомерные  САУ.  Пространство состояний.  Переход от структурной
     схемы к уравнениям состояния.
20. Непрерывные  линейные  системы.  Переходная  матрица  состояний,   ее
     свойства.
21. Способы вычисления матричной экспоненты.  Примеры.
22. Переход от непрерывных линейных систем к дискретным.  Пример.
23. Переход от дискретных линейных систем к непрерывным.
24. Наблюдаемость   в   непрерывных    линейных    системах    (определение,
     теорема,  следствие).
25. Наблюдаемость   в   дискретных   линейных   системах   (определение,
     теорема,  следствие).
26. Управляемость   в   непрерывных   линейных   системах   (определение,
     теорема,  следствие).
27. Управляемость в дискретных линейных системах (определение, теорема,
     следствие).
28. Теорема о нормальной корреляции.
29. Свойства гауссовского условного математического ожидания.
30. Вероятностное описание моделей стохастических линейных дискретных
     систем.
31. Основы  теории  оценивания.  Теорема  Шермана  и  ее  применение для
      нахождения оптимальных оценок в дискретных линейных системах.
32. Оптимальное предсказание в дискретных линейных системах.
33. Оптимальная фильтрация в дискретных линейных системах.
34. Фильтр  Калмана.  Вопросы  практической  применимости  и  вычисли-
      тельные  аспекты.
35. Линеаризация  на  основе  разложения  в  ряд  Тейлора.   Второй  метод
      линеаризации.  Примеры.
36. Линеаризация    характеристических    кривых.    Определение   коэффи-
      циентов  линеаризации  методом  наименьших  квадратов.
37. Гармоническая линеаризация.  Метод описывающих функций.  Пример.
38. Первый  метод  статистической  линеаризации.
39. Второй  метод  статистической  линеаризации.
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